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YLEISNAKYMAN MERKKIVALOT

L5 U-PRO.

SATELLIITIN TILA

Pois paalté: Ei yhteyttd satelliitteihin

Vilkkuva punainen: Yhteys satelliitteihin, mutta ei sijaintia
Vilkkuva vihrea: Suhteellinen (Float) sijainti, mutta ei
tarkka

Vihrea: Tarkka (Fix)

Vilkkuva punainen / vihreé: Viallinen emolevy

KORJAUKSEN TILA

Vihrea: Valmis

Vilkkuva vihred: Tietoja [&hetetdan/vastaanotetaan
Vilkkuva sininen: Raakadatan lokikirjaus aktiivinen

BLUETOOTHIN TILA
Pois péalté: Ei aktiivista yhteytta
Sininen: Yhdistetty laitteeseen

AKUN TILA

Vihrea: Akun varaustaso 30-100 %

Vilkkuva vihrea: Akun varaustaso 10-30 %
Vilkkuva punainen: Akun varaustaso alle 10 %

VIRTAPAINIKE

Kéynnistys: Pidd painiketta painettuna noin 3 sekuntia ja
vapauta se sitten.

Sammutus: Pida painiketta painettuna nain 3 sekuntia,
vapauta painike ja paina uudelleen.

HUOM! Roverin voi myds sammuttaa suoraan L5 U3D-S
-sovelluksen kautta. Summuta rover painamalla
rataskuvaketta ja avautuvasta valikesta Sammuta roveri
painiketta.

L5 U-LITE.

SATELLIITIN TILA

Pois paalté: Ei yhteyttd satelliitteihin

Vilkkuva punainen: Yhteys satelliitteihin, mutta ei
sijaintia

Vilkkuva vihrea: Suhteellinen (Float) sijainti, mutta ei
tarkka

Vihrea: Tarkka (Fix)

Vilkkuva punainen / vihreé: Viallinen emolevy

TIETOLINKIN TILA

Vihred: Valmis, mutta korjaustietoja ei vastaanoteta
Sininen: Bluetooth-yhteys muodostettu / raakadatan
kirjaus poistettu kaytdsta (jos se oli aiemmin aktiivinen)
Vilkkuu vihreand: Korjaustietoja vastaanotetaan

Vilkkuu sinisena: Raakadatan kirjaus aktiivinen

AKUN TILA

Pois paélté: Laturia ei ole kytketty. Paina virtapainiketta
sytyttaaksesi akun merkkivalon, joka palaa 3 sekuntia
(jokainen diodi edustaa 25 %).

Vilkkuva vihred: Laturi on kytketty ja lataus kéynnissa.
Vihred: Laturi on kytketty ja akku on tayteen ladattu.

VIRTAPAINIKE

Kéynnistys: Paina painiketta noin 3 sekuntia ja vapauta
se sitten.

Sammutus: Paina painiketta noin 3 sekuntia, vapauta
painike ja paina sita uudelleen.

HUOM! Roverin voi myds sammuttaa suoraan L5 U3D-S
-sovelluksen kautta. Summuta rover painamalla
rataskuvaketta ja avautuvasta valikosta Sammuta
roveri painiketta.
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LATAA 3D-MALLI
Korkeus 3D-mallista (XML).

PINTA

Luo pinta.

KALTEVUUS

Luo oma kaltevuus.

VIE ,
Vie mittaukset pilvipalveluun tai ¢«

USB-muistitikulle. "~ U \ ,

PISTEIST I‘HITATTU PINTA-ALA
TILAVUUS MUKAAN LUKIEN ¥

Luo pinta pisteista ja laske tilavuus
kyseiselle pinnalle.



